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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacjchtecznej § wymagania dotycxe
wykonania i odbioru rob6t murowych wykonywanychamach projektu pn.:
ZMIANA SPOSOBU UZYTKOWANIA BUDYNKU USEUGOWEGO NA MIESZKALNY Z
PRZEZNACZENIEM NA LOKALE SOCJALNE
UL. SIENKIEWICZA 28A, SZCZAWNO-ZDROJ

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosoyaktadokument pod Zamowienie Publiczne
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt1.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuj
* roboty demontzowe,

« tablice rozdzielcze, wewtrzne linie zasilajce,

* instalacje sity i gniazd wtykowych,

* instalacje éwietlenia,

* instalacje sieci domofonowej, dzwonkowe.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia i nazewnictwo zyte w niniejszej specyfikacji technicznej SS& ggodne z
obowiazujacymi podanymi w normach PN i przepisach Prawa buaoggo.

1.4.1. Okrelenia podstawowe

Instalacja elektryczna w obiekcie budowlanynzespot wspoétpracagych ze solp elementow
elektrycznych o skoordynowanych parametrach technyih, przeznaczony do oklenych
celow.

Instalacja elektrycznazespét odpowiednio pgdzonych przewodow i kabli wraz ze sghem i
osprztem elektroinstalacyjnym (np. elementami macymi i izolacyjnymi), a take
urzadzeniami oraz aparatami - przeznaczony do przesyadziatu, zabezpieczenia i zasilania
odbiornikdw energii elektrycznej.

Instalacje sitowe instalacje elektryczne zasdag odbiorniki o daych mocach znamionowych,
np. silniki elektryczne, kuchenki elektryczne, adzenia ogrzewcze, przeptywowe podgrzewacze
wody.

Obwody administracyjne grupa odbiorow (obwodow) staca ogotowi mieszkacdw danego
budynku.

Obwdd instalacji _elektrycznej- zespot elementéw instalacji elektrycznej odpalnie
pofaczonych z sodpprzewodami elektrycznymi i geednio lub bezpoednio zezrédiem energii
oraz chronionych przed przeeniami wspolnym zabezpieczeniem. Skiada zsiprzewodow
bedacych pod napiciem, przewodow ochronnych oraz zwmanych z nimi urgdzea
rozdzielczych i sterowniczych wraz z wypasaiem dodatkowym.

Obwdd instalacji odbiorcze{fobwdd odbiorczy - instalacja odbiorcza) - obwald, ktérego
bezpdrednio przyhczone § odbiorniki energii elektrycznej lub gniazda wtyomke. Ma
zapewné mazliwos¢ zasilania wszelkiego rodzaju odbiornikéw elektrypgzh w mieszkaniach i
budynkach mieszkalnych w sposdb dogodny i bezpieczn

Stopier _ochrony obudowy IP- umowna miara ochrony zapewnianej przez obudpwed
dotykiem czsci czynnych i poruszagych s¢ mechanizmdw, przed dostaniem siat statych i
wnikaniem wody.

Ochrona weweirzna - zespot srodkow do ochrony wgirza obiektu budowlanego przed
skutkami rozptywu prdu piorunowego w uggddzeniu piorunochronnym.
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Ochrona zewgtrzna - zespotsrodkéw do ochrony obiektu budowlanego przed bémmnim
uderzeniem piorunu.

Szczegdtowe wymaganiawymagania, ktore powinien spetéieryrob wprowadzany do obrotu,
okreslone w specyfikacjach technicznych lub w dyrektytvadnii Europejskiej innych ui
dyrektywy nowego podggia.

Izolacja podwojna - izolacja skltadap s¢ z izolacji podstawowej oraz niezatej od niej
izolacji dodatkowe;j.

Klasa ochronngi - umowne oznaczenie cech budowyadezenia elektrycznego, olétajace
moazliwosci objecia go ochroa przed dotykiem paednim (ochroa przy uszkodzeniu).

Czeé¢ czynna- przewod lub ogé¢ przewodzca uradzenia lub instalacji elektrycznej, ktora
maoze znaléc sie pod napiciem w warunkach normalnej pracy instalacji elektnej, lecz nie
petni funkcji przewodu ochronnego. &eia czynry jest przewod neutralny N, natomiast nie jest
nia przewod ochronny PE ani ochronno-neutralny PEN.

Czesci jednoczénie dostpne - przewody lub oZci przewodzce uradzenia, ktore magby¢
dotknigte jednoczénie przez cziowieka lub zwiegz Sa nimi czséci czynne przewodge
dostpne i obce, przewody ochronne i uziomy.

Czeé¢ przewodzca dostpna- czs$¢ przewodzca instalaci elektrycznej, degina dla dotyku
palcem probierczym wedtug PN/E-08507, ktérazemaosta dotknkta, i ktéra w warunkach
normalnej pracy instalacji nie znajduje giod napiciem, lecz mee znalé¢ sie pod napiciem

w wyniku uszkodzenia.

Czeé¢ przewodzca obca- cz$¢ przewodzca nie ldaca czscia urzadzenia ani instalaci
elektrycznej, ktéra mae znale¢ sic pod okrélonym potencjalem (zwykle pod potencjalem
ziemi). Zalicza si do nich metalowe konstrukcje, ruragi przewodzace, podiogi isciany.
Rozdzielnica gtdwna budynku- zespdt odpowiednio dobranej i potonej aparatury
rozdzielczej,

zabezpieczenioweja¢zeniowej, pomiarowo-kontrolnej, zestawiony w bldkgunkcjonalnych,
stuzacy do zasilania i zabezpieczenia wetwmnych linii zasilagcych oraz obwoddéw
administracyjnych

Urzadzenia elektryczne wszystkie urzdzenia i elementy instalacji elektrycznej przezioaez
do celow takich, jak wytwarzanie, przeksztatcamiegesytanie, rozdziat lub wykorzystywanie
energii elektrycznej. §& nimi np. maszyny, transformatory, aparaty, pragyz pomiarowe,
urzadzenia.

Uziom - przedmiot metalowy lub zespét przedmiotow metalclivumieszczonych w gruncie w
celu zapewnienia z nim p@izenia elektrycznego.

Ztacze instalacji elektrycznej - wdzenie elektryczne, w ktorym nagtje pohczenie
elektryczne wspolnej sieci rozdzielczej z instalaatgktryczm odbiorcy.

Wewretrzna linia zasilajca (wlz) - czs¢ obwodu elektrycznego, ktéra wraz z odganiami
stanowi uktad zasilagy w energs elektryczn poszczegdlne instalacje odbiorcze.
Rozdzielnica (tablica) obwodowa blok funkcjonalny wyposany w odpowiedni aparatug
(rozdzielca, zabezpieczenioyy taczeniows, pomiarowo-kontrola), stuzacy do zasilania
obwodow (odbiorow) administracyjnych budynku. Tabli obwodowe & przewanie
instalowane w pohtu odbiornikdw przez nie zasilanych.

Rozdzielnica (tablica) pirowa - blok funkcjonalny wyposany w odpowiedni aparatug
(rozdzielca, zabezpieczenioay taczeniowa, pomiarowo-kontrola), stuzacy do doprowadzenia
energii elektrycznej do wtej niz jednego mieszkania, w afmie tej samej klatki schodowej w
budynku mieszkalnym wielorodzinnym. Tablicactppwa shizy rowniez do doprowadzenia
innych instalacji do mieszka np. telefonicznych, domofonowych itp.

Oprzewodowanie zespot skladagy sk z przewodu (kabla), przewodow (kabli) lub przewado
szynowych oraz elementow mosacych, a take, w razie potrzeby, oston przewodéw (kabli) lub
przewodow szynowych.
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Oswietlenie awaryjne- oswietlenie elektryczne, samoczynnie aa#apce s¢ w przypadku
wystapienia przerwy w zasilaniu podstawowym, at& na celu zapewnienie dostatecznej
widocznaci w pomieszczeniach §wietlenie bezpieczsstwa) oraz umdiwienie ewentualnej
ewakuacji ludzi z budynku fwietlenie ewakuacyjne); swietlenie awaryjne jest zasilane z
awaryjnych zrodet zasilania poprzez niezahe obwody éwietleniowe lub czs¢ obwoddow
oswietlenia podstawowego

Pohczenie wyrownawcze elektryczne paiczenie cgsci przewodzacych dostpnych i czsci
przewodzcych obcych, wykonane w celu uzyskania wyréwnauwie pcjatow

Gltowna szyna (zacisk) uziemiaap - szyna (zacisk) przeznaczona do preyénia do uziomow
przewodow ochronnych, w tym przewodow guaien wyrOwnawczych oraz przewodow
uziemiex funkcjonalnych (roboczych), §& one wystpuja.

Przewod odprowadzay - odcinek przewodu (naturalny lub sztucznyczhcy zwod z
przewodem uziemiagym lub z uziomem fundamentowym.

Przewdd uziemiapy - przewod ochronnyatzacy gtdwm szyre (zacisk) uziemiajca z
uziomem.

Odbior czsciowy - odbior czsci obiektu, instalacji lub robdt, stanagy etapow catas¢é. Do
niego zalicza si rowniez odbiory fragmentow instalacji, ktére w dalszym pi¢a robot
przeznaczoneasdo zakrycia. Jako odbior €xiowy traktuje st rowniez odbior roboét zlecony
jednemu spgod wykonawcow.

Odbior kacowy - odbidr powykonawczy budowy (obiektu budowlanegpddczas ktdrego
nastpuje sprawdzenie zgodém wykonania obiektu z projektem, przepisami techno-
budowlanymi oraz Polskimi Normami.

Podczas odbioru kmowego dokonuje sisprawdzenia wszystkich instalacji specjalistycinyc
(w tym elektrycznych), szczegolnie poatém ich prawidiowego i bezpiecznego dziatania.
Dodatkowa ochrona przeciwpgeniowa - ochrona cgci przewodzcych, dostpnych w
wypadku pojawienia gina nich napicia w warunkach zaktoceniowych.

Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z odpowiednimi polskimi normami oraz dejguini
podanymi w wymaganiach ogolnych.

1.5. Wymagania dotycgce wykonywania robot

Ogolne wymagania dotyaze robot podano w ST-0.0.

Szczegb6towe wymagania dotyce robot wynikagg z zapisow dokumentacji projektowo-
kosztorysowej, SST oraz instrukcji technicznych domentéw i dostawcow materiatow |
urzadzen.

* Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jékach wykonania, zgodrsé z dokumentagj
projektowa, ST i poleceniami inspektora nadzoru

» Urzadzenia elektryczne i aparatura winnyhgstalowane zgodnie z projektem i wypasae

w tabliczki, oznaczniki, opisy lub inneodki identyfikupce o zagréeniu i ich przeznaczeniu

» Calas¢ robot powinna by wykonana przez osoby stanaee zespot (brygad lub firme o
profilu elektrycznym, zgodnym z przedmiotowym zaem robot. Przy wykonywaniu robot
instalacyjno-montaowych mog by¢ wigc zatrudnione osoby posiade¢ odpowiednie
kwalifikacje zawodowe | wymagane przepisami upramra

* Wyznaczy kierownika robot posiadajego uprawnienia budowlane w zakresie budowy
instalacji i uradzen elektrycznych

» Prace prowadzone w pohli uradzen bedacych pod napgiciem wykonywaé ze szczegoin
ostraznoscia, stosugc wymagane przepisarsriodki organizacyjne i techniczne BHP oilome w
przepisach zvwazanych

* Nalezy zapewnt bezpieczéstwo osobom postronnym na terenie budowy, skuteczni
zabezpieczyprzed dosipem osob trzecich
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» Prace kontrolno-pomiarowe wykonygvpowinny osoby posiadge rownowane uprawnienia
do wykonywania pomiaréw

* Po wykonaniu wszystkich zagaanych z montaem instalacji rob6t naky dokon& sprawdzenia
odbiorczego. Do odbioru keowego nalgy przedstawd dokumentag powykonawci,
protokoty odbiorow cgéciowych, gwiadczenia wykonawcy oraz wymagane atesty i céudyyi

2. MATERIALY

2.1. Ogdblne wymagania

Ogolne wymagania dotyaze materiatow podano w ogolnej specyfikacji techne ST-0.0.
Wykaz niezlgdnych materiatdw wynika z dokumentacji projektowez przygtej technologii
wykonania robat.

2.2. Szczegotowe wymagania dotygz materiatow

Szczegotowe wymagania dotyce materialdw zawarto w €xi opisowej i rysunkowej
projektu. Przy wykonywaniu robot nalestosowa materiaty zgodne z:

- dokumentagj projektows.

- zestawieniem materiatdbw aazonym do kosztorysu przedmiarowego,

- naktadami KNR i KNNR dotyccymi wykonania robot elektrycznych.

Wiasciwosci uzytych materiatbw musz odpowiadéd polskim normom,swiadectwom oraz
instrukcjom technicznym dopuszczenia do stosowarydanym przez odpowiednie Instytuty
Badawcze. Materialy przeznaczone do wbudowania iis# dopuszczone do obrotu i
powszechnego stosowania w budownictwie.

Dopuszczone do jednostkowego stosowania w obiekcidowlanym, mog by¢ wyroby
wykonane wg. indywidualnej dokumentacji techniczegpradzonej przez projektanta obiektu
lub z nim uzgodnionej, dla ktérych dostawca wydakiadczenie wskazuge, ze zapewniono
zgodnd¢ wyrobu z § dokumentag oraz z obowjzujacymi przepisami i normami.

Wszystkie zakupione przez Wykonawmateriaty, dla ktorych normy PN i BN przewidu;
posiadanie zZaviadczenia o jakei lub atestu, powinny l#yzaopatrzone przez producenta w taki
dokument. Inne materialy powinny bywyposaone w takie dokumenty nayczenie Inspektora
Nadzoru.

2.3. Wymagania techniczne

Do wykonania instalacji elektrycznej w budynkachwpmo stosowé si¢ podstawowe wyroby
elektryczne, a mianowicie: przewody, kable, adeenia, aparatgr i materiaty
elektroinstalacyjne. Powinny one spethiavymagania formalne i okéne wymagania
techniczne.

3. SPRZET

Ogolne wymagania dotyaeze sprztu podano w ST-0.0.

Wykaz niezlkdnego sprau do wykonania robét wynika z dokumentaciji progekej i przygtej
technologii wykonania robo6t. Stosowanie innego d@pravymaga akceptacji Inspektora Nadzoru.
Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spgtui, ktOry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké wykonywanych robét, zarbwno w miejscu tych rohak tez
przy wykonywaniu czynniei pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunkytadunku
materiatéw, sprgu itp. Liczba i wydajné¢ sprztu powinna gwarantowawykonanie robot
zgodnie z zasadami okfenymi w dokumentaciji projektowej i SST.

4. TRANSPORT
Ogolne wymagania dotyaze srodkéw transportowych podano w ST-0.0.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogodlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST-0.0.

Roboty brathowe - elektryczne natg wykonywa zgodnie z warunkami technicznymi
wykonania i odbioru rob6t budowlano-mombavych oraz wytycznymi producentow gdzen.

- Urzadzenia elektryczne winny bynstalowane zgodnie z projektem i wypasae w tabliczki,
oznaczniki, opisy lub inngrodki identyfikupce o zagréeniu i ich przeznaczeniu.

- Calas¢ robot powinna b wykonana przez osoby stanaee zespot (brygad lub firme o
profilu elektrycznym, uprawniando wykonywania prac zwtanych z montem instalacji
elektrycznych. Przy wykonywaniu robot instalacymontazowych mog by¢ wiec zatrudnione
osoby posiadage odpowiednie kwalifikacje zawodowe i wymaganespigami uprawnienia.

- Wyznaczy kierownika robot elektrycznych posiageggo uprawnienia budowlane w zakresie
budowy instalacji i urzdzen elektrycznych.

- Prace prowadzone w pohli uradzen bedacych pod napiciem wykonywa ze szczegoin
ostraznoscia, stosugc wymagane przepisarsriodki organizacyjne i techniczne BHP oilome w
przepisach zwizanych.

- Nalezy zapewnd bezpieczastwo osobom postronnym a teren budowy skuteczmiezmeczy
przed dosfpem osob trzecich.

- Prace kontrolno-pomiarowe wykony&vgpowinny dwie osoby posiad@e rownowane
uprawnienia do wykonywania pomiarow elektryczny&lmacownicy Ci potwierdzaj swoimi
podpisami protokoty pomiarowe stwierdzeg poprawn& wykonania instalaciji.

5.2. Szczegodtowe zasady wykonania robot

Szczegotowe zasady dotyce wykonania roboét okéla SST oraz Dokumentacja projektowa —
brarva elektryczna. Zakres wykonywanych robot  obggminstalacje elektryczne i
teletechniczne wewdtrzne, gtown tablice rozdzielca w budynku oraz linie zasilgge.

5.2.1. Prowadzenie przewodow

Przewody instalacji elektrycznej uktadaod tynkiem a wewgtrzne linie zasilajce w rurach
ochronnych PCV.

* Przejcia przewodOw przez stropysciany zabezpieczZyrurka winidurowa, oraz uszczelqi
silikonem.

* Przewody uktadaw liniach prostych rownolegtych do kradzi $cian i stropow.

* Przewody uktadane p/t naleprzykry¢ warstwg tynku minimum 0,5cm.

* Przewody uktadane vcianach z piyt gipsowych naig zabezpieczy przed uszkodzeniem
rurka winidurowa.

* Przewody instalacji teletechnicznych i zasit®j uktada w kanatach instalacyjnych.

* Przy podiczaniu osprgu i urzadzen elektrycznych naley pozostawd zapas przewodu
niezledny dla konserwacji i napraw.

* Typ i przekréj przewoddw pokazano na schematach.

* Przewody logiczne wymagajszczegoélnej ostimosci podczas uktadania,g swrazliwe na
zatamania i uszkodzenia mechaniczne.

5.2.2. Monta osprztu instalacyjnego

» Puszki i ospr& stosowa z tworzywa sztucznego.

* W pomieszczeniach wilgotnych i przejpwo wilgotnych stosowaosprzt szczelny

* L aczniki instalacyjne montowana wysokéci 1,05 m

» Gniazda wtyczkowe w pomieszczeniadytbowych instalowé na wysokéci 0,3 - 0,6 — 1,1 m
od poziomu podtogi a w pomieszczeniach techniczmyohtowa na wysokéci 1,4 m.



[ST-3.1. | Roboty elektryczne wevirzne | 7|

* Gniazdka wtyczkowe w tazienkach mont@waa wysokéci 1,4 m, lub rownolegle w
zestawach ztznikami.

5.2.3. Wykonanie cswietlenia

W pomieszczeniach mieszkalnych wykénaypusty dwietleniowe zakaczone zczkami. W
pomieszczeniach zytkowych stosowa oprawy zgodnie z projektem. Na zeynz budynku
zabudowa oprawy nad drzwiami w&giowymi.

5.2.4. Zasilanie w energi elektryczng

Zasilanie w energi elektryczm pomieszczé bedzie odbywa sig z istniepcego przyacza

kablowego niskiego nagiia.

Uktady pomiarowe wraz z zabezpieczeniami przeliocawymi zostan zabudowane w nowej
tablicy rozdzielczej.

Od zhcza kablowego do rozdzielni gtdwnej TGL w budynkiozy¢ linie wg dokumentacii
projektowej.

5.2.5. Instalacje teletechniczne

Trasy kablowe instalacji niskogfowych naley zbudowa z elementow trwatych pozwaiajych
na zachowanie odpowiednich promienicai® wiazek kablowych na zakrach. Przewody
uktada w rurkach ochronnych pod tynkiem.

5.2.6. Ochrona przeciwporaeniowa

Ochrona przeciwporniowa wg dokumentacji projektowe;j.

Po wykonaniu instalacji elektrycznych obiektu rglesprawdzé ciagtos¢ przewoddéw PE i N —
wyniki pomiaréw przedstawi protokotem. Cal&t ochrony przed porgniem pgdem
elektrycznym wykonazgodnie z wymaganiami normy PN-IEC 60364-4-41.

5.2.7. Roboty demontaowe

Demontaom podlegaj wszystkie instalacje elektryczne ktére pozostalyuslynku.
Zdemontowa nalezy osprzt i oprawy dgwietleniowe.

Zdemontowany ospet i oprawy gwietleniowe naley przekaza do dyspozycji Inwestora.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci

Ogolne zasady i wymagania dotyce kontroli jakéci podano w ST-0.0.

Kontrola jakdci wykonania robot polega na zgodob wykonania robot z dokumentac)
projektows i poleceniami Inspektora nadzoru.

6.2. Kontroli jakosci wykonania robot

Realizacja kontroli jakici na budowie powinna odbywasic w postaci kontroli bigacej
(wykonywanej zespotowo lub jednoosobowo zawsze ziadein Inspektora nadzoru) lub
odbioru, ktéry powinien hy dokonany zawsze komisyjnie, z obawkiem sporzdzenia
odpowiedniego protokotu i wniesienia odpowiedniegusu do dziennika budowy. Wykonawca
powinien przedtgy¢ Inspektorowi nadzoru wszystkie proby, atesty, deddje zgodndi
producenta dla stosowanych materiatowwiadczenie,ze zastosowane materiaty spetniaj
wymagane normami warunki techniczne. Materialy adapce atest producenta stwierdua)j
ich peln zgodnd¢ z warunkami podanymi w specyfikacjach, mogy¢ przez Inspektora
nadzoru dopuszczone deygia bez bada
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Celem kontroli jest stwierdzenie aghiccia zat@onej jakdci wykonywanych roboét, wskazania
Inspektorowi nadzoru zgodéwm dostarczonych materiatdbw i realizowanych robot z
dokumentagj projektows i SST.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Zasady obmiaru roboét

Ogolne wymagania dotyaze obmiaru rob6t podano w ST-0.0.

Obmiaru robét dokoranalezy w oparciu o wykonany zakres robot. Jakikolwielgdbiub
przeoczenie (opuszczenie) wsibiach podanych w Przedmiarze Robot lub gdzie indzi&ST
nie zwalnia Wykonawcy od obowaku ukaiczenia wszystkich robét. Obmiar robogdaie
okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokotacy projektows i SST, w
jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiaru rotddkonuje Wykonawca po pisemnym
powiadomieniu Inspektora nadzoru o zakresie obramgmzh robdt i terminie obmiaru, co
najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki obruideda wpisane do kaizki obmiardw.
Obmiar gotowych robot dulzie przeprowadzony z eztaécia wymagam do celu umownych
ptatnaci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie gkneym w umowie. Obmiary dula
przeprowadzone przed gziowym lub ostatecznym odbiorem elementow robdtalkke w
przypadku wysipowania dhiszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikagych przeprowadza giw czasie ich wykonywania. Obmiar robot
podlegagcych zakryciu przeprowadzarzed ich zakryciem.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiarowe robdt oklene s w formularzu wyceny i przedmiarach robot dla
okreslonego rodzaju robot. Podstawrzyjecia jednostki przedmiarowej jest formularz wyceny i
przedmiar robo6t. Obmiar pozostatych robot wykorsieng zasad podanych w przywotanych w
przedmiarze robot i formularzu wyceny, katalogaaktaddw rzeczowych. Jednostki obmiarowe
robot okrélone s w formularzu wyceny i przedmiarach robot dla dlkoeego rodzaju robot.
Podstawa przyria jednostki przedmiarowej jest formularz wycengriedmiar rob6t. Obmiar
robét wykonuje si wg zasad podanych w przywotanych w przedmiardstre formularzu
wyceny, katalogach naktadéw rzeczowych.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne wymagania dotygze odbioru robét podano w ST-0.0.

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z Dokumentaérojektova, SST i wymaganiami
Inspektora Nadzoru, feli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji, daty wyniki
pozytywne.

Odbior robot polega na sprawdzeniu zgaanoich wykonania z projektem budowlano-
wykonawczym i SST odbieranych elementow. Zgadnaykonania robdt stwierdza ¢sina
podstawie zgodrimi wynikow bada kontrolnych wymienionych w specyfikacji technicgrze
wymaganiami okrdonymi w SST.

Przy przekazywaniu wykonanego zakresu robdét Wykaaawobowizany jest dostarczy
Zamawiagjcemu nasfpujace dokumenty:

— dokumentagj powykonawcz, pawiadczorn przez inspektora nadzoru oraz kierownika robot
— protokoty odbioru roboét e&ciowych i ulegajcych zakryciu

— protokoty pomiaréw ochronnych

— oswiadczenie wykonawcy o wykonaniu robot zgodnie jgktem i obowdzujacymi
przepisami

— wymagane atesty i certyfikaty na zabudowvaparatu i osprz:t

— ewentualna ocerg robot wydan przez Koncern Energetyczny
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9. PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z dnia 10 kwietnia 1997 r. — Prawo energeiyc(Dz.U.. Nr 54 z 4 czerwca 1997
p0z.358 z péniejszymi zmianami.

Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budawd-montaowych, Instalacje elektryczne
Tom V.

Karty i instrukcje techniczne producentéw matenat@irzadzea.

PN-IEC 60364-1 Instalacje elektryczne w obiektachddwlanych. Zakres, przedmiot i
wymagania podstawowe. Definicje.

PN-IEC 60364-2 Instalacje elektryczne w obiektaatowlanych.

PN-IEC 60364-3 Instalacje elektryczne w obiektdethdowlanych. Ustalanie ogolnych
charakterystyk.

PN-IEC 60364-4 Instalacje elektryczne w obiektaclddwlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczéstwa.

PN-IEC 60364-4-41 Instalacje elektryczne w obiekthodowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczéstwa. Ochrona przeciwpom@niowa.

PN-IEC 60364-4-42 Instalacje elektryczne w obiekthodowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczéstwa. Ochrona przed skutkami oddziatywania ciepineg

PN-IEC 60364-4-43 Instalacje elektryczne w obiekthodowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczéstwa. Ochrona przedqutem przetzeniowym.

PN-IEC 60364-4-44 Instalacje elektryczne w obiekthodowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczéstwa. Ochrona przed skutkami przgpi

PN-IEC 60364-4-45 Instalacje elektryczne w obiekthodowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczéstwa. Ochrona przed olieiniem napjcia.

PN-IEC 60364-4-46 Instalacje elektryczne w obiekthodowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczéstwa. Oddczanie izolacyjne igczenie.

PN-IEC 60364-4-47 Instalacje elektryczne w obiekthodowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczéstwa.Srodki ochrony przed pozaniem pgdem elektrycznym.

PN-IEC 60364-5 Instalacje elektryczne w obiektaaddwlanych. Dobor i montawyposaenia
elektrycznego.

PN-IEC 60364-5-51 Instalacje elektryczne w obiektasudowlanych. Dobdér i monta
wyposaenia elektrycznego. Postanowienia ogolne.

PN-IEC 60364-5-52 Instalacje elektryczne w obiektasudowlanych. Dobér i monta
wyposaenia elektrycznego. Oprzewodowania.

PN-IEC 60364-5-53 Instalacje elektryczne w obiektasudowlanych. Dobér i monta
wyposaenia elektrycznego. Aparatura rozdzielcza i steroxan

PN-IEC 60364-5-54 Instalacje elektryczne w obiektasudowlanych. Dobér i monta
wyposaenia elektrycznego. Uziemienia i przewody ochronne.

PN-IEC 60364-5-55 Instalacje elektryczne w obiektabudowlanych. Dobér i monta
wyposaenia elektrycznego. Inne wypasaie.

PN-IEC 60364-6 Instalacje elektryczne w obiektaatidwlanych. Sprawdzenie.

PN-IEC 60364-6-61 Instalacje elektryczne w obiektadbudowlanych. Sprawdzenie.
Sprawdzenie odbiorcze.



